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1. INTRODUZIONE

Il programma sl propene di fornire all'utente tutti
i dati necessari alla progettazione di una trave comn
tinua. Oltre ai valori delie iperstatiche, dei mo-
menti flettenti e dei tagli neile varie sezioni,
vengono indicati i valori delle armature minime ne-
cessarie a sopportare tutte le condizioni di cari-
co introdotte.

11 metcdo utilizzato dal programma Per il czlcolo
gelle iperstatiche & guello delle forze e per il
calcolo delle armature minime a flessione viene
utilizzato il criterio delle tensioni ammissibili.

11 programma utilizza due dischi:

— DISCO SISTEMA: contiene 1 files programmi
- DISCO UTENTE: contiene i files dati.






Generalitd
Genera-tia

gistema di misura

o, SPECIFICHE DI INPUT

La fase di input presenta le seguenti alternative:

— introduzione di una nuova trave continua
- codifiche ai dati dell'esecuzione precedente.

Infatti i dati di input, una volta registrati,
possonc, dopo 1'esecuzione del programma, esse

re parzialmente corretti o modificati per poter

cttenere una nuova esecuzione senza ripetere

tutta la procedura d'introduzione dei dati vall

di.

Le unitd di misura da adottarsi in fase di in-

put vengono segnalate da display ogni volta che

viene richiesto un dato.

11 gistema adottato viene comungue specificato
nella TAB. 1 e corrisponde alla casistica del-
1'ytenza a cul & rivelto il programma.

Lunghezza travi . ......ceeevnononer oo m.
Dimensioni delle sezioni della trave (base, alt.ecc.) .. cm.
ASCISSE o+ vvv v vnnme e . 1 m.
Forzeverticall . .....covrervmnnnarenres I A ¢
morﬁenti ................................... kg. x m.
BAGI o oer e kg.
carichi diStribBUIti ..o ovveeenen e kg./m.
Tensioni {calcestruzzo, acciaio) ...............-. kg./fem?
,{-\rea delle sezioni diacgiaio ..... ... ooviann cm.




Convenzioni di segno

Procedure opzionali

Dati geometrici

— Le distanze sono positive se considerate da
sinigtra a destra

- l'estremo a sinistra di ogni trave & 1l'origi-
ne delle distanze ’

- le ascisse del carichi sono relative all'asta
su cul vengonoc applicati

- le coppie esterne sono positive se ruotanco in
senso orario

-~ i carichi esterni verticali (concentrati e di
stribuiti) sone positivi se sonc diretti ver-—
s0 il basso

- le reazioni vincolari sono positive se sono di
rette verso l'alto

~ 1 momenti flettentl sono positivi quando ten—
dono le fibre inferiori della trave (f + )

- gli sforzi di taglio sono positivi secondeo iz

convenzione in figura ? ¢

T1 programma, a richiesta dell‘utente, pud cal-
colare l'inviluppo delle sollecitazioni e succes
sivamente l'armatura a flessione delle travi.

NOTA: Se viene richiesta la solo armatura guale
cpzione procedurale, il programma svolge necessa
riamente anche 1'inviluppo delle sollecitaziconi
massime.

I1 numerc massimo di campate che si possonc in-
trodurre & 15.

Le inerzie delle travi possono essere tra loro
differenti, ma costanti lungo ciascuna trave.




" Vincolil
yneo- -~

Carichi

Le sezioni delie travi possono egsere di due

tipi:

- pettangolare
- a T simmetrica.

T1 programma calcola automaticamente l'inerzia
in funzione del tipo della sezione & delle dimen-—
sioni assegnate e di conseguenza vengono calcclate

le armature a flessione.

11 vincolo a sinistra della prima asta e quello
a destra dell'ultima, possono essére definiti
dallfutente come appoggio semplice o incastro
perfetto.

Nel secondo caso le iperstatiche aunenteranno e
potranno diventare 17.

11 numerc massimo delle condizioni di carico pos
gibili & 10.

Su ogni asta, per ogni condizione di carico, &
possibile ingerire 10 carichi diversi.

I tipi di carico sono i seguenti:
— carichi concentrati
- carichi distribuiti uniformemente

~ carichi distribuiti con variazione lineare
crescente o decrescente

- coppie.

Per 1'imputazione dei tipi di carico vengono at
tivati dal programma alcuni tasti funzione dei
quali & riportato di seguito il relativo signi-
ficato.



Tasti funzione per

input carichi

Intreduce sulla trave indicata dal display un ca
rico uniformemente distribuito sull'intera luce.

Viene richiesta la sols intensita.

Introduce un carico uniformemente distribuite di
cul, oltre all'intesitd, viene richiesta ltascig
sa d'inizio e la lunghezza.

Introduce un carico concentrate verticale di cui
viene richiesta l'intensitd e la relativa ascige
s&.

Introduce una coppia.
Vengono richieste intensitad ed ascissa.

Intreduce un carico di tipo triangolare crescen—
te.

Vengono richiesti successivamente 1'intensita mas
sima, 1'ascissa d'inizio e la lunghezza.

Introduce come F5, considerandc un carico decre-
scente.

Cambia l'asta su cui inserire i carichi e termi-
nate tutte le aste cambia la condizione di cari-—
co a cul ci si riferisce.

NOTA: Se le ascisse relative ai carichi sono in-
compatibili con le lunghezze delle aste, automa-—
ticamente viene ripetuta sul display la richiesta
di input.

Uniforme
Totale

Uniforme
Parziale

Forza
Concentr.

Dis. Triang,

Momentc
- Decresc.

BNURUOD BARI |




Sezioni di calcolo

Inviluppo

Armatura minima

Il programma stabilisce automaticamente i punti
della trave in cul calcolare le sollecitazioni
incognite: in corrispondenza di carichi concen-
trati vengeno considerate le ascisse immediata-
mente a sinistra e a destra del punto di applica

zione e, in corrispoendenza di carichi distribuiti,

viene scelta l'ascissa di inizio e di fine.
Inoltre automaticamente vengono definite altre
sezioni intermedie a guelle gia scelte. ‘

E' possibile tuttavia conoscere le sollecitazio
ni in punti a richiesta dell'utente {per es. a
filo di eventualil pilastri) intreducendo i valo
ri delle ascisse desiderate secondo una procedu—
ra indicata dal programma stessc.

Tl numero massimo delle ascisse richiedibili per
ogni asta & 15.

Quando vengono considerate pil condizioni di ca-
rico, il programma puc,a richiesta dell'utente,

inviluppare tutti i risultati ottenuti dalle va
rie condizioni.

5i ottengono in guesto modo i massimi’momenti
iperstatici, le massime reazioni, i massimi mo-
menti positivi di campata e, sezione per sezione,
3 massimi momenti, i massimi tagli positivi el/c
negativi e le relative condizioni di carico.

Qualora tra le procedure opzionali venga richie
sta 1'armatura minima, .il programma richlede al
1'utente i dati mancanti all'esecuzione di que-
sta particolare routine.

E' quindi necessario fornire la posizione del
baricentro delle sezioni d'armatura rispetto al
lembe infericre e superiore della trave.

Inoltre vengonoe richieste le scllecitazioni am—
missibili nell'acciaio, la classe del calcestruz
zo {(R' ) ed il rapporto tra i moduli elasticil
dei due materiali.






3. SPECIFICHE DI OQUTPUT

Richiedendo 1l'esecuzione completa del programmé,
1telaboratore stampa 1 seguenti dati o risultati:

- priepilogo dei dati geometricl
- per ogni condizione di carico:
. riepiloge dei carichi
. momenti e reazioni agli appoggl

. per tutte le aste: le sezioni di calcolo ed
i relativi momenti flettenti e tagli

. momenti massimi positivi e relativa ascissa

in ogni trave.

— inviluppo dei momenti flettenti e delle reazio
ni agli appoggil e relativa condizione di cari-
co

- per tutte le aste e per le sezicni di caicolo:
i massimi momenti ed 1 massimi tagli positivi
e/o negativi e le relative condizioni di cari-
cO

- inviluppo deil massimi momenti pesitivi di cam
pata

- per tutte le aste e per tutte le sezioni: 1l'a-
rea minima di armatura a flessicone per i momen
ti massimi calcolati precedentemente

- massimi tagli sull'astas e relativi sforzi tan-
genziali.






Generalitd

4. PROCEDURE OPERATIVE

L'introduzione di tutti i dati necessari al pro-
gramma avviene attraversc un dialogo tra operato
re e minicomputer.

T dati vengono infatti richiesti per mezzo di
gpecifici messaggi visibili sul display.

Le risposte da introdurre attraverso la tastie-
ra sono di tre tipi:

- dati numerici
— mumeri fissi leogici
- "funzioni selettive".

Del primo tipo sono quei dati di cui & specifi-
cata un'unitd 4i misura (es.: dimensioni delle

sezioni, intensitd dei carichi).

Del secondo tipo sono i numeri C, 1, 2, che deco
dificano nel programma 1'opzicne specificata dal
display f{es.: NUOVI DATI = 1, MODIFICHE = 27,

11 terzo tipo & caratteristico dell'input dei ti
pi di carico. '

La selezione dei carichi sulle travi avviene e-
sclusivamente con l'uso dei tasti funzione speci
ficati in precedenza.

Terminata 1'imputazione di un dato, di una ri-
sposta o di un gruppe di dati delle medesime ca
ratteristiche (es.: dimensioni delle sezioni del
le travi) & possibile effettuare eventuali cor-
rezioni rispondendc alla domanda "*CORREZIONI

SI = 1, NO = 0*" yisibile sul display.

Per la creazione dei file sul disco utente & in
dispensabile impostare :

RUN * INIZIO



Questa procedura, da eseguirsi sclamente per il
primo calcolc, permette la creazicne dei file ne
cessari per l'elaborazione.

NOTA: Per eliminare un carico occorre introdur—
ne uno uguale e contrario.



Scopo

Descrigione

Procedure operative

Creare ed inizializzare i file dati necegsari

al programma.

11 programma, come gid descritto, utilizza due
dischi.

T1 disco Sistema contine i programmi necessari
al calcolo ed alla risoluzione della trave con-

tinua.

71 disco Utente deve contenere i file necessari
ai dati ed ai risultati del calcolo.

Utilizzando un disco Utente nuovoe, occorre eseé-
guire il programma *INIZIO che provvede automa-—

ticamente alla creazione ed alla inizializzazio
ne dei file - dati necessari al programma.

Dopo aver introdotto nei due trascinateri il 4i
cco Sistema contenente i programmi ed un disco
Utente, impostare 1 comandi:

RUN *# INIZIC E.O.L.

Il programma stampa:

PROGRAMMA TRAVE CONTINUA

CREAZIONE E INIZIALIZZAZIONE FILES

INTRODURRE: PRO*FILES

Impostare il comando indicato:

PRO * FILES E.C.L.

Trascorso il tempo necessario alla procedura

di ¢reazione dei file, passare al programma
*START.






PROGRAMMA = START

Scopo

Descrizione

« START S

Specificare le seguenti informazioni:

— caratteristiche del progetto
- caratteristiche di stampa
— parametrl generali della struttura.

I dati di input sonc divisi in due parti. La
prima parte, denominata input preliminare, ri-
guarda le informazioni generali o di contrelloe
che descrivonoe la struttura. Esempio:

— nome della struttura
— numerc delle aste, ecc.

ia seconda parte di input & costituita dail dati
dellis struttura. Questi sono!

lunghezza delle aste

— dimensioni delle seziconi delle travi

- tipo di vincolo alle estremita della struttura
- carichi su ciascuna asia

- caratteristiche fisiche dei materiali impiegati
nella struttura

- ascisse di calcolo prefissate.

Tutti i dati introdotti vengono memorizzati sul di-
sco utente in files appositamente creati.

E' guindi pessibile riprendere e modificare parzial
mente i dati gia introdotti.

T1 programma inizia riproponendo all'utente il nome
dell'ultima elaborazione memorizzata su disco e la
relativa data.



4-6

Volendo intrcdurre una struttura completamente
nuova vengono cancellati automaticamente i da—
ti délla vecchia struttura.

Per ottenere un archivio delie strutture elabo-
rate occorre creare una copia del disco Utente.
(vedi Manuazle Cenerale EXE FoC,U)

NOYA: Il disco Utente fornitc contiene i dati re
lativi ad una struttura di esempio giz elaborata.
Quando vengono richieste modifiche alla struttu-
ra precedentemente introdotta, occorre tenere
presente che non possonc essere modificati quei
dati che cambiano completamente la riscluzione
della struttura, ciod:

— numero delle aste
- lunghezza delle aste.



Scopo

Descrigzione

Procedure operative

Analizzare e risclvere i datl della struttura
introdotta.

Il programma Getermina:

— le sezioni di calcole

- i valori delle iperstatiche mediante il meto-
do delle Forze

- le soliecitazioni flettenti e taglienti nelle

sezioni di calcolo.
- inviluppo delle sollecitazioni.
Terminata 1'introduzione dei dati, & sufficien-

te premere il tasto F-1 per avviare la fase di
calcolo.

NOTA: Durante lo svolgimento dei calcoli, ver-

ranno emessi da display, i messaggl di commento
relativi alla particolare fase in svolgimento.

47






Descrizione

Procedure operative

Stampare i dati ed i risultati della struttura.

I1 programma stampa:

lunghezza e dimensione delle aste
- carichi su ciascuna asta
- valori delle iperstatiche e delle reazioni

~ valori delle sollecitazioni flettenti e taglian
ti di ogni sezione di calceclo

— valori del momento massimo di campata e relativa
ascissa per ogni asta

- massimi momenti positivi e negativi e massimi

tagli positivi e negativi di inviluppo per tutte
le sezioni di calcolo.

Questo programma viene avviato automaticamente dal
P 6060 dopc aver terminato il programma di calcolo.

Volendo .ottenere una seconda copia deil risultati
premere: '

RUN *PRINT1

4-_-'9






PROGRAMMA » ARMA

Scopo Determinare le armature della struttura.
Descrizione I1 programma determina per ogni asta e per cgni se-—

zione di calcolo:

— gezione minima di armatura a trazione e a compres
sione in funzione del momento flettente positive
e/o negativo massimo presente nella sezione di cal
colo

— asse neutro e momento d'inerzia

- tensioni nel calcestruzzo e nell'accialo relativa

mente alle armature indicate

- valori degli sforzi tangenziali alle due estremi-
t3 delle aste ed indicazione delle armature a ta-
glio da adottare (vedi regolamente italiano).

NOTA: Se il momento flettente ¢ nullo, il programma

procede, considerando i1 successivo momento.

Ogni armatura & calcolata con incremento fisso di

0,5 cmg. di sezione.

Procedure operative Terminata la fase di stampa deil dati e dei risulta-

ti il programma viene avviato automaticamente.
Volendo ottenre un'ulteriore copia della stampa del
le armature minime, premere:

RUN *ARMAl

4-11



Procedure operative

1. Inserire i due dischi nei trascinatori.

¥ INTESTAZIONE »

2.

| CORREZIONI # SI=1 NO=8 #?

Volendo cambiare 1'intestazione che verra ri
petuta su ogni pagina del tabulato di stampa,
impogtare 1.

‘Nel caso contrario impostare ¢ ed andare al

punto 3.

% CORREZIOND %% INTESTAZIONE =

UFFIeTo MINICOMPUTES
i Clevied 4 MILano

(INTESTAZIONE 1. riga (max 52 ¢

Impostare le lettere maiuscole o minuscole

della prima riga dell'intestazione.

11 calcolatore stampa 1'intestazione intro-

dotta e riprende dal punto 2.

NLRG RIGHE DT STAMFG FPER FPAGING = &2

Premere @ per confermare il numerc di righe

di stampa, Proseguire dal punto 4.
Volendo modificare il numero premere 1.



(N.RO RIGHE<FPAG. DI STANFA min.

Impostare il numero di righe di stampa mag—
giore di 50 che si vogliono ottenere nel ta
bulate finale e tornare al punto 3.

ULTINA ELABORATIGNE SVOLTA :FAR Falk, 55-43° .

ol
ra
)

[ NUOWI DATI =1 ,MODIFICHE

Se si vuole introdurre una struttura comple-
tamente nuova premere 1 e proseguire al pun-—
to 6. .

Volendo invece modificare i dati impostare 2
ed andare al punto 39.

* TRAVE CONTINUA : INTRODUZIGHE DEL NUOVI DATL #

Se si desidera correggere premere 1l e ritur-
nare al puntoc 5.
Fer proseguire premere fi.

7.

| DENOMINAZIONE (max 16 car.) ?

Impostare in caratteri maiuscoli o minuscoli
la denominazione della struttura da analizza
re.

| CORREZIONI % SI=1 NO=@ *?

]




Volendo correggere nucvamente 1'intestazione
premere 1 e riprendere dal punto 7.
Per proseguire premere 0.

{ DATA (GG MM AAY?

Impostare la data in cifre come indicato dal
display (es.: 12/04/78}.

L8 procedure opfionali Jdel pyogiramne SOno Le sequentd
L)Inviluppro delle sollécitazioni

per kdbke le condizZioni
2i¢alaolo delle armatbturs minime

di earico

HE:Se viene richigsta llarmorura delle Eravi,

aubtomnaticaments viegne
caleolato anche L' inyilupRo,

8.

(INUILUPPO GI=1 HO=g@ 7

Richiedendo il calcolo dell'inviluppo delle
sollecitazioni fra tutte le condizioni di ca
rico, premere 1.

| ARMATURE SI=41 NO=@ ?

Volendo il calcolo delle armature minime nel
le gezionl di calcolo, premere 1.

# FROCEDURE DI FROGRAMMEA %

1YInviluppo delle sollecitaziani per

biitke le =ondizigni 4i cariaoo
21Calaolo delle armabuve nindime

| CORREZIONI % SI=1 NO=@ *7?

Per correggere le procedure opzionali richie
ste, premere 1 e riprendere dal punto 8.
Per passare al punto seguente, premere @.

4-314



9.

(NUMERD TOTALE ASTE? ]

Impostare il numerc delle aste ( 15).

Se viene impostato un numero inesatto 15
0 § il programma ritorna autcmaticamen-—
te al punto 9.

NUMERO TOTALE ASTE= 3

Volendo ritornare al punto ¢ premere 1,
per proseguire al punto 10 premere {@.

10.

*  LUNGHEZZE DEILLE ASTE =

11.

'Lﬁsta n. % lunaghezzalmnl?

Impostare la lunghezza in metri dell'asta
richiesta dal display.

Asta n,

1 lunghezza(mi= 4§
ASta n, 2 lLunghezza(m)= 4,8
Aska n, 3 lunghezzo(wy)= §

Ripetere dal punto 11 fino ad esaurimento
del numero delle aste definite al punte 9.

12.

| CORREZIONI % SI=1 NO=@ #? B

Premendo @ si passa al punto 14.

Per correggere le lunghezze impostate al pun
to 11 premere 1 e passare al puntc successi
VG.

A4-15



13.

[ N. ASTA DA CORREGGERE [END=917 |

Impostare il numero dell'asta della quale
si intende correggere la lunghezza.

Per terminare le correzioni e passare al
punto 14 premere §.

[Asta n. % lunghezzalm)? ]

Impostare la lunghezza corretta in metri.
Tornare al punto 13.

14.

# DATT GEOMETRICT DELLE SEZIOHI DELLE TR

\L\ N

o hase sup. ™
=

(4]

[ ]

r~d

ad

et

-

Ji

hase inf.

;‘T

E

o8

[}

™~

=
=

;T

hase inf.
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15.

(A % SEZ. 1 Crett) o 2 €Ca T17? |

Impostare 1 o 2 corrispondentemente al tipo
di sezione: se la sezione della trave indi-
cata dal display accanto ad "A" & rettango-
lare premere 1, se la sezione é a T premeré

2.

16.

[ base inf.lcm),attez. +tot.(cml? ]

Impostare il valore in centimetri della ba-
se inferiore a quella dell'altezza totale

della sezione.
Se la trave & a sezicne rettangolare si ri-

prende dal punto 15 finc ad esaurimento del
le aste, pol proseguire dal punto 18.

17.

[base sup.(cm),altez.tot.Coml? ]i

Impostare i1 valori in centimetri della base

‘ superiore e dell'altezza delle ali.
Riprendere al punto 15 fino ad esaurimento
delle aste.

X DATI -’,]EZ(B%‘.ETI"\'IQI DELLE "?E}E?.I[GEEI GELLE THAVI =
N.QEJH i S stm i"m’_,_(r;:;n_:' alber bob Lom) 'I:xc‘\.éer éur:-, {omy - oal E-ez.-fﬂi(r_‘m)
H 20 410 ' | [ H]
a2 20 &0 : 50 23
3 ] &0 5] ) 0
18.
| CORREZIONI % SI=1 NO=@ *7 ]

Per correggere i valori delle dimensioni
delle sezioni delle travi premere 1 e pas-
sare al punto successivo.

Per proseguire premere @ e passare al punto
21.

4-17



19.

[N. ASTR DR CORREGGERE CEND=0817 |

Impostare il numero dell'asta da correggere.
Per terminare le correzicni e passare al pun
to successzivo 20 premere @ come indicato dal
display.

Riprendere i punti 15, 16, 17 e ritornare

al punto 19.

20.

(STAMPA DATI GEOM. 51=1 HO=@7 |

Impostando 1 =si ottiene la stampa di tutti
i dati introdotti, poi ritornare al punto

18.
N, agta base infd, (om) altez, tok, (oM} base sup, (o) altez,.alidlam)
1 20 40 1] u}
2 20 &0 50 23
3 23

20 . 413 50

Avendo impostato @ si passa al punto 18,
senza la stampa del dati geometrici intro-—

dotti.
21.
% UIﬂéOL? *
22.
(NODO 4 APFP=08 INC=17 )

Specificare impostando 1 ¢ 2 il tipo di vin
colc del primo nodo: @ corrisponde a sempli
ce appoggio, 1 a incastro.

4-18




( NODO # APP=0@ INC=17?

Specificare il vincolo dell'ultimo nodo del

la trave.
NODO 1 AFFOGEIATO
NODO 4 AFFOGEIATO
| CORREZIONI # SI=1 NO=@ *7? B

Per ritornare al punto 22 e per correggere
i vincoii premere 1 e ritornare al puntec 22
Per proseguire, confermando i vincoli intro
dotti, premere @.

| REGISTRAZIONI DATI

23.

((NUMERO CONDIZIONI DI CRRICO?

Impostare il numero delle condizioni di ca-
rico che sl intendonc esaminare {(inferiore

o uguale a 10).

Se viene impostato un numero minore di. 1 o

maggiore di 10 si ritorna al punto 23 auto

maticamente.

| CORREZIONI % SI=1 NO=§ #7?

Impostando 1 si ritorna al punto 23.
Se si introduce @ si prosegue al punto suc
cessivo.

* CARICHI SULLE TRAVI *

NUMERO CONDIZIONT DI CARICO = §

4-19




24,

(ET. A. TIFD DI CARICO END=F& |

Per impostare il tipo di carico sull'asta
relativamente alla condizione di carico
{(abb. C.C.) indicata dal display; occorre
usare i1 tasti funzione con 1 relativi signi
ficati indicati precedentemente.

Impostando i tasti F1, F2, F3, F4, ¥5, F6, si
passa al punto successivo.

Premendo F8 si cambia il numerc dell'asta.

Quando l'asta indicata & 1'ultima, si cam-
bia il numeroc della condizione di carico.
Quandoc la condizicne di carico & 1'ultima

ed anche l'asta & 1'ultima si passa al pun-
to 28.

25. A seconda del tasto funzione premuto appare
sul display seguito da "INTENSITA'Y, il tipo
di carico corrispondente al tastc . Esempio:

| FORZA : INTENSITA®

Impestare il valore del carico nelle unita di
misura specificate precedentemente.

Se & state premuto Fl, si ritorna al punto

24.

Se & stato premuto F2, FS o F6 passare al
punto 26.

Se & stato premuto F3 o F4 passare al pun-—
to 27.

26.
[ ASCISSA INIZ. E LUNGHEGZZA (md1? |

Impestare i valori deli'ascissa iniziale e

la lunghezza del carico espressc in metri.
Se la somma dell'ascissa iniziale e della
lungherza del carico supera la lunghezza
dell'asta su cul insiste il carice, si ri-
pete il punto 26.

Nel caso contrario ritornare zl1 punto 24.



27.

[ ASCISSA (metvi)?

Impostare il valore, in.metri,dell'ascissé
relativa al carico impostato.

Se 1'ascissa & superiore alla lunghezza del
l'asta ¢i ripete il puntc 27.

Nel caso contrario. ritornare al punto 24.

NUMERD COMDIZIGNT BI CARICO = o

Cond, Lar,

(R ey

[ O]

3

- 3 1

aska T,

v
Py

o} 3

i L

o

Lipa ) intenzita’ ASCAEHA (M)
diskribuito T 2000 0 - 4.8
diztribuiko T 1000 0 ~—= 4.2
cdigkribigi b P 1500 2 -- 2
distribkuito T 1500 g--25
CONCEneratd 1400 1.2
distiribuito T 1200 0 ~- 4.5
dis, triang,eve, 500 g --2
distribuiko T 1600 0 — 4,2
distribuito T 1200 0 --35
dis, ktriang,dec, 500 0 -~ 3
momento 700 1.6

28.

(CORREZIONI * SI=1 NO=@ %7

29.

Volendo aggiungere carichi alle travi preme
re 1 e passare al punto 29.
Premendo @ si passa al punto 30.

[ N.RO CONDIZIONE END=F87

30.

Impostare il numero della condizione alla
quale si voglione aggiungere 1 carichi.
Premendo @ si ritorna al punto 28.

Avendo premuto 1 si percorronc i1 punti 24,
25, 26 e 28.

Premendo F8 al punto 24 si ritorna al punto
29.

Non avendo richiesto l‘'armatura delle travi,
quale procedura opzionale, (vedl punto 8) si
passa al punto 33. :




3%.

TENSIONE AMH.ACCIAIO  (kKascmay = 2200
CLASSE CALCESTUZZO R’'bK(kascma)y= 300
TENSIONE AMM.CALCES. (K3/2m3q) = 97.9
RAFFORTO ﬁODULI EL. = 1§
[ CORREZIONI * SI=1 H0=8 #? ]

Volendo cambiare le caratteristiche dei ma-
teriali indicate dal tabulato, premere 1.
Premendec @ si passa al punto 32.

( TENSIONE AMM.ACCIAIOD (kg-cmgql? |

Impostare il valore della tensione
in ¥g/cmg.

(CLASSE CALCESTRUZZ0 R'bkCka/cmql

Impostare il valore delle classi del calce~
struzzo.

NOTA: Questo valore servira unicamente per
determinare i valori degli sforzi tangenzia
1li e le armature a taglio.

(TENSIONE AMH.CALCES.(kg-emql? |

Impostare il valore in Kg/cmq della tensic
ne che non si intende superare al fine del
la determinazicne delle armature a flessio
ne {indipendentemente dal valore dell'R'bk}.

[ RAPPORTO MODULI EL.? ]

Impostare il valore numerico del rapporto
tra i moduli elastici dell'acciaio e del cal
cestruzzo.

Ritornare al punto 31.

32.

DIST.DAT FERRI A LEMBO SUF, (emy= 3
GIST.DAI FERRI & LEMBO INF.<{sm)= 3

| CORREZIONI % SI=1 NO=@ #*? )

A 22



Per confermare guanto scritto nel tabulato
premere 1 e passare al punto 33.

Premendo @ si operano le modifiche relative
alle misure dei copriferri.

[DIST.DAI FERRI A LEMBO SUF.Ccmi?)

Impostare in centimetri il valore della di
stanza dal baricentrec delle armature supe-
riori, al lembo superiore della trave.

[DIST.DAT FERRI A LEMBO INF (cm)?)

Impostare in centimetri il valore della di
stanza del baricentre delle armature infe-
riori, al lembo inferiore della trave.
Ritornare al puntc 32.

33+

( SEZIONI PREFISSATE 51=1 NO=@7 )

Desiderando conoscere i valori delle solle-
citazioni e le eventuali relative armature
in sezioni prefissate, premere 1.
Impostando ¢ viene stampato:

¥ NESSUNA SEZIONE DI CALCOLO PREFISSATA *.

Passare al punto 39.

((CORREZIONI X 51=1 No=g *7 )

Velendo confermare quanto scritto sul tabu
lato premere 1 volendo correggere premere
@ e passare al punto 33.

#OCALDOLG IN SEZIONT FREFISSATE # %

34.

(R. # ASCISSA (metri) END=87 )

Impostare 11 valore in metri dell'ascissa

di calcolo prefissata,

Impostande @ si passa all'asta successiva.
Riternare al punto 34 fino al termine del
le aste.




HLOASTH L SEZLOHE ASCTS5A

2 i Nt
el 2 3,95
3 i .28
1 2 4,75

35.

| CORREZIONI # SI=4 NO=@ #*?

)

Volendo eliminare o aggiungere alcune se-—
zioni di calccle premere 1 e passare al
punto successivo.

Confermando quanto scritto nel tabulato pre
mere @ e passare al punto 39.

36.

((RGGIUNGERE= 1 TOGLIERE= 2 7

Volendo togliere alcune ascisse 4di calcclo
premere 2 e passare al puntc successivo.
Volendo invece aggiungere ulteriori ascis-
se di calceclo premere 1 e tornare al punto
34.

37.

[ M.ASTA END=87

Impostare il numero dell'asta alla quale si
intende togliere una sezione di calcolo.
Impostando ¥ si torna al punteo 37.

| N.SEZIONE DR ELIMINARE?

Impostare il numereo della sezione da elimi-

nare attribuito seconde il tabulato prece—

dente.
Ritornare al punto 38.

38.

Fine dell’input dei dati, Fer iniZiare il colcolo premere F-i

(] READY



Volendo iniziare la fase di calcolo, preme-—
re Fl. _

Se vengono invece tolti i dischi, per ripren
dere l'analisi della gtruttura di cuil sono
stati introdotti nella fase precedente tutti

i dati, premere:

] RUN ¥ CALCL
39.

A THRAUVE CONTIMUG . HMGDIFICHE 8% BATT PRECEDENTT = . }

Denominazione dell'elaborazione: NOME PRE-
CEDENTE

(CORREZIONI ¥ S1=1 NO=@ *»?

Volendo cambiare dencminazione premere 1.
Per confermare il nome dell'elaborazione pre
cedente premere @ e passare al punto succes

sivo.

Volendo ritornare al punto 5 premere 1.
Per proseguire al punto successivo, premere

3.

te modifiche ohe Si intendonod esgduire riguardano:

Frocedure opzionali

Inerzie
Vincold
carichi

40,

(Inerzie (51=1 NO=083)7 . )
Volendc opefare modifiche ai dati relativi
alla struttura specificata al punto 4, pre-
mere 1.

(Vincoli (SI=1 NO=8)? )
Se =i vuol modificare lo stato deil vincoli
esterni della struttura precedente, premere
1.

[ Carichi (S1=1 NO=@8)? }



Se 81 vogliono modificare i1 carichi della
struttura precedente, premere 1.

(Procedure opzionali (SI=1 NO=@)7]

Volendo modificare le procedure opzicnali

specificate al punto 8, premere 1.

Le modiriche che §i intendono eseduire riguardano:

pFrocedure opzionali
Iner=ie

Per ritornare e correggere le modifiche che
s'intendono eseguire al punto 40, premere 1,
per proseguire premere @.

A questo punte il programma riprende nor-
malmente dal punto 7 saltando quei punti che
non interessanc le modifiche specificate al
punto 40.









